
- -1

画像処理装置 ＰＲＯ－７画像処理装置 ＰＲＯ－７画像処理装置 ＰＲＯ－７画像処理装置 ＰＲＯ－７

概 要

画像処理装置 ＰＲＯ－７は、ライン

カメラから入力したデータを二次元画

像表示し、各種画像処理を行う装置で

す。 一般のＣＣＤカメラ（ＮＴＳＣ

方式）の分解能では満足できない、高

精細な画像計測や円筒形状の製品の展

開図の入力等に適しています。

研究用、ＦＡ用シミュレーションマ

シンのほかに、チップカウンタやピッ

チ測定装置、検査装置としても幅広く

ご利用いただけます。

用途に合わせて各種ラインカメラ、

移動ステージ、画像入力ボード、オプ

ションプログラム等の自由な組み合わ

せができます。

写真の移動テーブルはＴＡＢ－２００５

特 長 応 用

高分解能、高精細、高画質入力 ラインカメラによるシミュレーション● ●

例：5000画素のﾗｲﾝｶﾒﾗで5000ﾗｲﾝ入力した場合 寸法、面積その他の計測応用●

5000画素×5000ﾗｲﾝ＝2500万画素（25MB） 粒度分布測定、チップカウンタ●

階調８ｂｉｔ（２５６階調） 紙やフィルム等の汚れ、異物の検出● ●

機能、予算に応じて構成品の各種組み合わせが可能 円筒形の展開図の入力● ●

画像処理プログラムPRG-19 Windows対応●

画像データ、結果ファイルの互換性（*.BMP, *.CSV）●

構 成

システム構成図（例）◆

＊印はオプション

システム構成（例）◆

品 名 型 式 数 量

ラインカメラ ＴＡＫＥＸ等 １

画像入力ボード ＡＰＣ－３３１０Ａ/Ｂ/ＣＬ, １

Ｖｉｐｅｒ－Ｄｉｇｉｔａｌ, Ｘ６４－ＣＬ

ＡＰＸ－３３１６ 等 ご相談ください

電源 ＤＣ－６（Ｄｉｇｉｔａｌ） 等 １

カメラケーブル／デジタルケーブル 各種カメラによる １

レンズ ＰＥＮＴＡＸ,ＮＩＫＯＮ等 １

ＰＭＣボード Ｃ－８７０ｖ１ １

移動テーブル ＴＡＢ－２００５Ｄ／ＴＡＢ－３５１０Ｄ １

画像処理プログラム ＰＲＧ－１９(Windows) １

＊パソコン、モニタ Windows １

画像処理プログラム ＰＲＧ－１９

電源

画像入力ボード

ＰＭＣボード

＊パソコン

移動テーブル

カメラ

レンズ
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仕 様

装置仕様◆

ラインカメラ ＣＣＤラインセンサカメラ アナログ／デジタル（LVDS/CameraLink)

ＴＡＫＥＸ、ＤＡＬＳＡ、ＥＸＣＥＬ、ＮＥＤ 等

画像入力ボード ＰＣＩバス ＡＰＣ－３３１０Ａ/Ｂ/ＣＬ

Ｖｉｐｅｒ－Ｄｉｇｉｔａｌ、Ｘ６４－ＣＬ 等

PCI-Express ＡＰＸ－３３１６ 等

４ＭＢ／フレーム：２０４８画素×２０４８ライン

画像入力データ(例) ２５ＭＢ／フレーム：５０００画素×５０００ライン

自由に幅、ライン数の設定が可能（搭載メモリの範囲内で）

TAB-2005D ～□２００ｍｍ（FAﾏｸﾛ50mm/F2.8ﾚﾝｽﾞ使用時)

画像入力範囲 使用時 □１０ｍｍ （５μｍ／画素 ＬＥＮ－５Ｄ使用時）

TAB-3510D ～□３５０ｍｍ（FAﾏｸﾛ50mm/F2.8ﾚﾝｽﾞ使用時)

移動テーブル未使用時

スキャンレートは各カメラの仕様による

入力時間

移動テーブル使用時（例）

取込範囲 □100mm、 2048画素×2048ﾗｲﾝ(4MB)、ｽｷｬﾝﾚｰﾄ １ ms/ﾗｲﾝの場合

約２秒/フレーム

入力方式 反射光方式（斜照明）／ 透過光方式（下部照明）

画素の数値表示 Ｘ，Ｙ＝画素の座標 Ｚ＝画素の階調

ラインカメラ◆

詳細は各製品カタログをご参照ください

画像入力ボード◆

各種インターフェースに対応いたします。 詳細は各製品カタログをご参照ください

ＰＣＩバス ＬＶＤＳ：ＡＰＣ－３３１０Ａ／Ｂ(ｱﾊﾞｰﾙﾃﾞｰﾀ) ＶｉｐｅｒＤｉｇｉｔａｌ(DALSA) 等,

ＰＣＩバス ＣａｍｅｒａＬｉｎｋ：ＡＰＣ－３３１０ＣＬ(ｱﾊﾞｰﾙﾃﾞｰﾀ), Ｘ６４－ＣＬ(DALSA) 等

ＰＣＩ－Ｅｘｐｒｅｓｓバス ＣａｍｅｒａＬｉｎｋ： ＡＰＸ－３３１６(ｱﾊﾞｰﾙﾃﾞｰﾀ) 等

ＰＭＣボード◆

Ｃ－８７０ｖ１／Ｃ－Ｖ８７０（メレック）●

形 式 ： ＰＣＩバス用ボード

アドレス設定 ： プラグ＆プレイ

割り込み信号 ： ＩＮＴＡ＃

ドライバソフト： MPL-14v5.0-PCIWNT ／ MPL-27/PCIWXP

移動テーブル◆

ＴＡＢ－２００５Ｄ ＴＡＢ－３５１０Ｄ

送り分解能 １μｍ／パルス ２μｍ／パルス

取込範囲 ２００×２００ｍｍ ３５０×３５０ｍｍ

ＰＭドライバー ５相ｽﾃｯﾋﾟﾝｸﾞﾓｰﾀｰﾄﾞﾗｲﾊﾞｰ ５相ｽﾃｯﾋﾟﾝｸﾞﾓｰﾀｰﾄﾞﾗｲﾊﾞｰ

照明光源 蛍光灯１０Ｗ 高周波点灯 蛍光灯１５Ｗ 高周波点灯(ｵﾌﾟｼｮﾝ)

カメラポール 高さ調整機構付き 高さ調整機構付き

寸 法 (H× W×D) 890mm× 630mm×400mm 1150mm× 800mm(可動範囲)×515mm

試料台 (W×D) 283mm× 233mm 443mm× 383mm

備 考 非常停止ﾎﾞﾀﾝ、落下物防止ｼｰﾄ付き 非常停止ﾎﾞﾀﾝ、落下物防止ｼｰﾄ付き

ＬＥＮ－５Ｄ レンズセット◆

レ ン ズ キャノン マクロフォト ３５ｍｍ／Ｆ２.８

アダプタ ピント調整機能付き

分 解 能 ５μｍ／画素 （カメラ ２０４８画素 14μｍピッチ使用時）
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画像処理プログラム ＰＲＧ－１９◆

Ｏ Ｓ ： Ｗｉｎｄｏｗｓ ＸＰ／２０００／ＮＴ４.０

開発言語： Ｖｉｓｕａｌ Ｃ＋＋

ＰＲＧ－１９ 機能一覧◆

入 力 処 理 解 析 表 示

画像入力 画像間演算 ① ラインデータ ⑥ 拡大

装置設定 フィルタ ② ヒストグラム ⑦ 縮小

ピント調整 ＬＵＴ変換 ③ 寸法 ⑧ 標準に戻す

入力装置の選択 縮小(OP) ④ 面積 ⑨ クリック位置を拡大

差分(OP) ⑤ 粒度分布(OP) ⑩ 画面全体に表示

積算波形(OP) ⑪ ﾙｯｸｱｯﾌﾟﾃｰﾌﾞﾙ ③

明るく

暗く

強調

ファイル グリッドの設定

画像の情報

新規作成 下記に詳細説明 ツールバー

開く ステータスバー

一覧から開く

閉じる 編 集

上書き保存

名前をつけて保存 切り取り

選択範囲を保存 コピー ウィンドウ

ＬＵＴの読み込み 貼り付け

ＬＵＴの保存 選択範囲の設定 重ねて表示

ページ設定 選択範囲の取り消し 上下に並べて表示

印刷 全て選択 左右に並べて表示 オプション

プリンタの設定 線で指定 アイコンの整列

終了 箱で指定 全て閉じる 環境設定

機 能 説 明

① ２つの画像の間で加算や減算などを行う処理。画像間演算

－、＋、ａｎｄ、ｏｒ、ｘｏｒ

② 画像中のノイズの除去や特長の抽出、強調などを行うことが出来ます。フィルタ

自由なフィルタの作成ができ、メディアン、平滑化、微分、先鋭化等のサン

プルもあります。

③ ルックアップテーブルとは、画像データの輝度変換テーブルのことです。ルックアップ

輝度変換は表示のみで、画像データは変化しません。テーブル

） 実際に画像データを変換するにはＬＵＴ変換を実行します。（ＬＵＴ

原画、強調、二値化、部分強調、部分二値化、ヒストグラム平滑化、自由

④ 指定範囲に、縮小率を設定し、平均値で縮小データとします。縮小

水平、垂直別々に縮小率の設定ができます。（オプション）

入力速度、分解能等のシミュレーション、データ検証などに利用できます。

⑤ 同一の画像データをＸ方向／Ｙ方向にシフト(ずらし)、差をとる処理です。差分

詳細は巻末の用語説明を参照ください。（オプション）

⑥ 選択されたライン上の輝度分布をグラフ表示します。ラインデータ

縦軸は階調、横軸は指定ラインの始点終点

⑦ 箱で選択された範囲の輝度分布をグラフ表示します。ヒストグラム

縦軸は頻度、横軸は階調です。

⑧ 指定した２点間の寸法を測定します。寸法

⑨ 指定した範囲内の面積を測定します。面積

⑩ 粒径ランク毎の粒度分布（粒子個数）グラフ表示、被覆率、平均粒径、粒径粒度分布測定

偏差、ザウタ平均径。 結果ファイル .csv（オプション）

⑪ 指定範囲の画素の積算平均を波形表示。 Ｘ方向／Ｙ方向積算波形

（オプション）
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画像処理プログラム 画面例◆

画像入力／ピント調整画面

ラインデータ

ヒストグラム

粒度分布測定結果


